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SST 00 - OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. WSTEP

Przedmiot

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej sgq wymagania ogdlne dotyczace wykonania iodbioru rob6t
zwigzanych z inwestycjg BUDOWA BOISKA PELNOWYMIAROWEGO ,Projekt petnowymiarowego boiska do pitki noznej przy
ul. Ogrodowej w Nowym MieScie nad Pilicg”.

Zakres stosowania
Specyfikacje techniczng stosuje sie jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét.

Zakres robot
Ustalenia zawarte w niniejszej ogolnej specyfikacji obejmujq wymagania ogdlne, wspdine dla robot objetych szczegétowymi
specyfikacjami technicznymi:

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST 00 - Ogolna specyfikacja techniczna

SST 01 - Roboty w zakresie burzenia

SST 02 - Roboty ziemne

SST 03 - Naturalna nawierzchnia trawiasta z rolki
SST 04 - Pitkochwyty

SST 05 - Instalacja automatycznego nawadniania

Okreslenia podstawowe
Uzyte w specyfikacji technicznej wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajacego, wydany zgodnie z
obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i
okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania rob6t, rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekazywania polecer i
innej korespondencji technicznej pomiedzy Inspektorem nadzoru, Wykonawca i projektantem.
Inspektor nadzoru - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajgcego, o ktorej wyznaczeniu
poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.
Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania w jego
imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.
Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utoZzenia w nim konstrukcji nawierzchni.
Ksigzka obmiarow - akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez
Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikdw. Wpisy w ksigzce
obmiaréw podlegajq potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.
Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacjg projektowg i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i
zapewnlajqcych dogodne warunki dla ruchu.
Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.
- Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwg Scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze roziozenie
naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na
- podbudowe.
- Warstwa wyrdwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni.
- Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze.
- Warstwa odsaczajgca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sie do nawierzchni.
Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.
Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat toleranciji nie
zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robo6t budowlanych.
Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gleboko$ci przemarzania.
Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru, w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji i rob6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacii i projektowe; .
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Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji i projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i
wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie
realizacji zadania budowlanego.

Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca wymienione w
kontrakcie, jako tworzace cze$¢ terenu budowy.

Zadanie budowlane - cze$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrgbng cato$¢ konstrukcyjng lub technologiczna,
zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych.

Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny, za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na terenie budowy,
metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.
Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowe; i
dwa komplety SST.

Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegdtowych
warunkach umowy.

Zgodnos¢ robét z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru
stanowig cze$¢ umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje kolejno$¢ ich wazno$ci wymieniona w
"Ogdlnych warunkach umowy".

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piSmie sg wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie odczytu ze skali
rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowa i SST .

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli muszg wykazywaé zgodno$¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogq przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancii.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pemi zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i wptynie to na
niezadowalajaca, jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

Zabezpieczenie terenu budowy

Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakorczenia i
odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia,
porecze, odwietlenie i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robét, wygody spotecznosci i
innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w sposéb
uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji robdt, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposdb uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inspektorem
nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inspektora nadzoru, tablic informacyjnych,
ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora nadzoru. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w
dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuije sie, Ze jest wigczony w ceng zadania.

Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykaniczania robét Wykonawca bedzie:
- utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,
- podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
Srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub débr
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publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn

powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:
1) lokalizacje budynkéw,
2) $rodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
b) mozliwoscig powstania pozaru.

Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca bedzie utrzymywa¢, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet przeciwpozarowy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne bedq sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem 0séb
trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robét albo
przez personel Wykonawcy.
Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza sie uzycia
materiatdw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi
przepisami.
Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na Srodowisko.
Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakoficzeniu rob6t ich szkodliwos¢ zanika (np. materialy
pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy Zamawiajgcy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materiatéw od wiasciwych organdw administracii
panstwowe;.
Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp.
oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez .jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzagdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.
Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabudowg mieszkaniowg, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposob
powodujacy minimalne niedogodnos$ci dla mieszkaficdw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.
Inspektor nadzoru bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawcg a wtascicielami
nieruchomo$ci i dotyczacych korzystania z wtasno$ci i dr6g wewnetrznych. jednakze, ani Inspektor nadzoru ani Zamawiajacy
nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.
Ograniczenie obcigzen osi pojazdow
Wykonawca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy transporcie materiatow
i wyposazenia na i z terenu robdt. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wtasciwych wtadz, co
do przewozu nietypowych wagowo fadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat
Inspektora nadzoru. Inspektor nadzoru moze poleci¢, aby pojazdy niespetniajace tych warunkdw zostaty usuniete z terenu
budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo ukoriczony fragment budowy w
obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inspektora nadzoru.
Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczehstwa i higieny pracy.
W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetiajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla
ochrony zycia i zdrowia 0sdb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg
uwzglednione w cenie umownej.
Ochrona i utrzymanie robét
Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia
do daty wydania potwierdzenia zakorczenia robot przez Inspektora nadzoru.
Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé prowadzone w taki sposob,
aby zagospodarowanie terenu z wszystkimi budowlami, urzadzeniami i roslinnoscig byto w zadowalajacym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora nadzoru powinien rozpoczaé roboty
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utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktdre sq w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia rob6t.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan
prawnych odno$nie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatow lub urzadzen
uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w sposéb ciggly bedzie informowac Inspektora nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwoler i inne odno$ne dokumenty.

Rownowazno$¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore spetia¢ majg materialy, sprzet i
inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego
wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane
normy i przepisy sg panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajace réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru. Rdznice pomiedzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przediozone Inspektorowi nadzoru do
zatwierdzenia.

Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartociowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wiasno$¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest
powiadomi¢ Inspektora nadzoru i postepowaé zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie
koszty i/lub wystapiq opdznienia w robotach, Inspektor nadzoru po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawcy ustali
wydtuzenie czasu wykonania rob6t iflub wysoko$¢ kwoty, o ktdra nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktowa.

Zaplecze

Zaplecze budowy wykonawca przygotowuje na wiasny koszt (dotyczy tez poboru wody i energii elektrycznej) i nie podlega to
odrebnej zaptacie. Przyjmuije sie, ze jest wigczone w cene zadania.

1. MATERIALY

Pozyskiwanie materiatow

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdw bedg formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji
terenu po ukoniczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach
umowy bedg wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopoéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktdre zostaty wyszczegoinione w
dokumentach umowy, chyba, Ze uzyska na to pisemng zgode Inspektora nadzoru.

Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy bedg one uzyte do robét, byly zabezpieczone
przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakos¢ i wiasciwosci i byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

2. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu, na jako$é
wykonywanych rob6t i spetni wymogi bhp.

3. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkdw transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie, na jako$é¢
wykonywanych robot i wiasciwo$ci przewozonych materiatow.

Wykonawca bedzie usuwaC na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatdw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem
organizacji rob6t opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania rob6t.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci wszystkich elementéw robét
zgodnie z wymiarami i rzednymi okre$lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora
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nadzoru (prace te powinien wykona¢ uprawniony geodeta).

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokoSci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialno$ci za ich doktadnos$c¢.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robét bedg oparte na wymaganiach
okreslonych w dokumentach umowy, dokumentaciji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki bada materiatow i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy
badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang
kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inspektora nadzoru,
pod grozba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jako$¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jako$ci materiatow. Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i
badania materiatow oraz robot z czestotliwoScig zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy
nie zostaty one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t
zgodnie z umowa.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST , stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiardw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji
Inspektora nadzoru.

Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te 1materiaty, ktore posiadaja:

— certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreSlonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,

— deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

. Polskg Norma lub

. aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jeZeli nie sg objete
certyfikacjg okreslong w pkt I i ktére spetniaja wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sq wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robét bedzie

posiada¢ te dokumenty, okre$lajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami

badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

Dokumenty budowy

Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datq jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem
jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedq czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku
chronologicznym, bezpos$rednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone datq i
podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.
Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdInosci:
a) date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
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date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

date uzgodnienia przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia .jakosci i harmonograméw robét,

terminy rozpoczecia i zakoficzenia poszczegoinych elementéw robot,

przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

zgtoszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cze$ciowych i ostatecznych odbiordw robét,

wyja$nienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegblnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

k) zgodno$¢ rzeczywistych warunkdw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej ,

[) dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét,

m) dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robdt,

n) dane dotyczace jakoSci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badah z podaniem, kto je

przeprowadzat,

0) wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

p) inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przediozone Inspektorowi nadzoru do

ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem

stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong

umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecer Wykonawcy robét.

_——— =
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=
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Ksigzka obmiardw
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw robét. Obmiary
wykonanych robét przeprowadza sie w sposéb ciagty w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiaréw.

Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach ( 1) - (3) nastepujace dokumenty:
pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
protokoly przekazania terenu budowy,
umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoty odbioru robét,
protokoty z narad i ustalen,
korespondencje na budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem.
Wszelkie dokumenty budowy bedq zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

6. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokumentacjg projektowg i SST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.

Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesigcznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy
lub w innym czasie okre$lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora nadzoru.

Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Diugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;.

Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m3 jako diugo$¢ pomnozona
przez Sredni przekrdj .
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Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacii .

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedq przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robédt, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objeto$ci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatgcznika do ksigzki obmiarow,
ktérego wzér zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

7. ODBIOR ROBOT

Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
1. odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

2. odbiorowi cze$ciowemu,

3. odbiorowi ostatecznemu,

4. odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robét, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.

Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos$¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru. Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu
ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

Odbiér czesciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i .jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czeSciowego robot dokonuje sie wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru.

Odbiér ostateczny robét

Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior. ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich iloéci, jakosci i warto$ci.
Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach Umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora
nadzoru zakorczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora nadzoru i
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny .jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw
badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robét z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajacych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robdt uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub
robotach wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakoS¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych
rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego
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Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokédt odbioru ostatecznego robot sporzadzony

wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie
realizacji umowy,

szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne ),

dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw ( oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,

rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetyczne,
gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wtascicielom urzadzen,

7. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robét i sieci uzbrojenia terenu,

8. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze; .

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru

ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedq zestawione wg wzoru ustalonego przez

Zamawiajgcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupetniajacych wyznaczy komisja.

ook W

Odbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie
8.4 "Odbidr ostateczny robét".

8. PODSTAWA PLATNOSCI

1. Ustalenia og6ine
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong dla dane;
pozyciji kosztorysu.
Dla pozyciji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa pfatnosci .jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w
danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania
sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentaciji projektowe; .
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robdt bedg obejmowac:
q) robocizne bezposrednia,
r) warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu,
s) warto$¢ pracy sprzetu,
t) koszty posrednie, zysk kalkulacyjny,
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA NR 1.
45111100-9 SST.
ROBOTY W ZAKRESIE BURZENIA

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sgq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
robotami rozbidrkowymi, w ramach inwestycji BUDOWA BOISKA PELNOWYMIAROWEGO ,Projekt petnowymiarowego
boiska do pitki noznej przy ul. Ogrodowej w Nowym MieScie nad Pilicg”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg prowadzenia robét zwigzanych z :

Przewiduje sie likwidacje nastepujacych elementow:

- Rozebranie nawierzchni biezni wraz z obrzezami
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- Rozebranie zeskoczni do skoku w dal
- Rozebranie fundamentéw masztéw, bramek oraz pitkochwytow.
- Rozebranie i przygotowanie do przetozenia: kabli elektrycznych, rur 75 PE, pitkochwytdw, masztéw nadwietlaczy, zraszaczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sq zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjq projektowg, SST i
poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
Materiaty nie wystepujg

3. SPRZET

Roboty zwigzane z rozbiorkg bedg wykonywane recznie i mechanicznie.

Caly sprzet potrzebny na placu budowy zostanie dostarczony przez Wykonawce, wiacznie z ewentualnymi rusztowaniami,
podnosnikami i o$wietleniem. Wykonawca powinien postugiwaé sie sprzetem zapewniajgcym spetienie wymogow
jakosciowych, ilosciowych i wymogdw bezpieczenstwa. Zastosowany przy prowadzeniu rob6t sprzet nie moze powodowac
uszkodzen pozostatych, nie rozbieranych elementow. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu,
ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na Srodowisko i jako$¢ wykonywanych rob6t. Przypomina sie o ograniczeniach w
stosowaniu urzadzen o wysokim poziomie hatasu. Urzadzenia takie, jak hydrauliczne mtoty do kruszenia , moga by¢ uzywane
tylko przy spetnieniu okreslonych warunkéw.

4, TRANSPORT

Zatadunek, transport jak i wyladunek materiatow z rozbiérek musi odbywaé sie z zachowaniem wszelkich $Srodkow
ostroznosci i bezpieczenstwa ludzi pracujgcych przy robotach rozbiérkowych. Gruz bedzie wywozony w miare postepowania
robot rozbiérkowych. Gruz bedzie tadowany do konteneréw znajdujacych sie na terenie budowy lub na samochody ciezarowe
dojezdzajace do obiektu i wywozony na autoryzowane wysypiska. Wybor $rodka transportu zalezy od warunkéw lokalnych.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetniaC wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzenr na osie, wymiaréw fadunku i innych parametrow technicznych. Wykonawca begdzie
usuwat na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE PRAC

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robét rozbiorkowych nalezy:

- upewnic sie, ze wszystkie instalacje zostaty odtgczone od zasilania w sposéb prawidtowy,

- miejsce prac oznakowa¢ zgodnie z wymogami BHP,

- zapozna¢ pracownikow z programem rozbiérki i poinstruowac o bezpiecznym sposobie jej wykonania.

5.2 Zabezpieczenie placu budowy

Przed przystapieniem do robdt rozbidrkowych, Wykonawca winien ustawi¢ niezbedne zabezpieczenia w miejscach
przewidzianych w planie zagospodarowania placu budowy. Teren rozbiorki nalezy ogrodzi¢ w sposob uniemozliwiajgcym
przedostanie sie 0séb nieupowaznionych w obreb prac rozbiérkowych i oznakowa¢ tablicami ostrzegawczymi. Generalny
Wykonawca odpowiada za bezpieczenstwo débr i osdéb. Odpowiada tez za utrzymanie czystoSci oraz za pyly
zanieczyszczajace Srodowisko. Wszelkie inne postanowienia, ktore Wykonawca uzna za przydatne, bedg podejmowane w
uzgodnieniu ze stuzbami BHP, Architektem i Inwestorem.

5.3 Demontaz instalacji elektrycznej

Demontaz instalacji elektrycznej wykona¢ zgodnie z wszelkimi zasadami BHP. Przed przystapieniem do prac nalezy
bezwzglednie sprawdzi¢ czy instalacja jest odtaczona o zasilania. Prace rozpoczaé od odtgczenia wszystkich odbiornikow
elektrycznych, opraw, reflektorow itp. Nalezy réwniez zdemontowaC wszelkie rozdzielnice, tablice rozdzielcze itp. Nastepnie
przystapi¢ do wykucia przewodow elektrycznych przy uzyciu narzedzi recznych. Cato$¢ zdemontowanych elementéw
instalacji przedstawi¢ Inspektorowi do oceny i ewentualnego zadecydowania o dalszym przeznaczeniu. Elementy
nienadajace sie do wykorzystania nalezy przeznaczy¢ do utylizacji.

5.4 Wykucie otworéw i bruzd

Przed przystapienie do kucia nalezy wyznaczy¢ doktadnie miejsce kucia . Nalezy zwrdci¢ szczeg6lng uwage w przypadku,
gdy planowany otwor lub bruzda przebiega w poblizu jakichkolwiek linii instalacji. W przypadku kucia bruzd nalezy wyrysowaé
na $cianie linig, po ktorej nalezy wykuwac bruzde. Do kucia bruzd uzywa¢ wylgcznie narzedzi recznych. Dopuszcza sie
uzywania narzedzi mechanicznych przy wykuwaniu otworow, nalezy przy tym pamieta¢ o zachowaniu wszelkich zasad BHP.
5.5 Roboty rozbiérkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. (Dz.U. Nr 47 poz 401) w sprawie
bezpieczenistwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych.
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Elementy betonowe, Zelbetowe i Sciany rozebrac recznie lub mechanicznie. Nalezy szczeg6lng uwage zwréci¢ na to, zeby
usuniecie jednego elementu nie spowodowato nieprzewidzianego spadania lub zawalenia sie innego. W celu zapobiezenia
wyzej wymienionej sytuacji nalezy zastosowaC odpowiednie podstemplowanie. Materiaty posegregowaé i odnie$¢ lub
odwiez¢ na miejsce sktadowania. Elementy stolarki i Slusarki o ile zostang zakwalifikowane przez wiasciciela obiektu do
odzysku wyku¢ z otworéw, oczysci¢ i sktadowaé. W pierwszej kolejnoSci wyjaC skrzydto z oscieznicy, nastepnie
zdemontowa¢ parapety, na koncu wyku¢ recznie o$cieze. W analogiczny sposéb zdemontowaé stolarke drzwiowa.
Szczegolng uwage nalezy zwrocié na zabezpieczenie szkla w demontowanych oknach i $cianach przeszklonych. Obrébki
blacharskie nalezy rozbiera¢ recznie.

Podczas wiatru o szybkosci wigkszej niz 10m/s nalezy roboty wstrzymac.

Na czas prowadzenia prac rozbiérkowych nalezy przygotowa¢ tymczasowe stanowisko gruzu, stali oraz innych materiatéw.
Materiaty z rozbiorki powinny by¢ sktadowane w miejscu wyréwnanym do poziomu. Materiaty pylace i inne, ktére moze
rozwiewa¢ wiatr nalezy przykry¢ plandekami lub siatkg. Przy sktadowaniu materiatow z rozbidrki odlegtos¢ stoséw nie
powinna by¢ mniejsza niz:

- 0,75m — od ogrodzenia i zabudowan,

- 5,00m — od statego stanowiska pracy.

Miedzy stosami, pryzmami lub pojedynczymi elementami nalezy pozostawi¢ przejécia o szeroko$ci co najmniej 1 m oraz
przejazdy o szeroko$ci odpowiadajacej gabarytowi natadowanych $rodkéw transportowych i powiekszone; :

- 0 2 m przy ruchu jednokierunkowym i 0 3 m przy ruchu dwukierunkowym $rodkéw poruszanych

sitg mechaniczna,

-0 0,6 m przy ruchu jednokierunkowym oraz o 0,9 m przy ruchu dwukierunkowym srodkdéw

poruszanych przy pomocy sity ludzkiej.

Elementy nadajace sie¢ do odzysku w ramach inwestycji bedg przechowywane w miejscu krytym. Jezeli jest mozliwo$¢
spalenia nieprzydatnych elementéw uzyskanych w wyniku prac rozbiérkowych, niezbedne czynno$ci nalezy przeprowadzic z
zachowaniem wszelkich wymogéw bezpieczefistwa i odpowiednich przepiséw. Zaleca sig stosowanie technologii
umozliwiajacej intensywne spalanie z powstaniem matej ilosci dymu, to jest spalanie w wysokich stosach lub spalanie w
dofach z wymuszonym doplywem powietrza. Po zakonczeniu spalania ogiei powinien byé catkowicie wygaszony bez
pozostawienia tlacych sie czesci.

5.6 Doprowadzenie placu budowy do porzadku

- Po zakoriczeniu robét rozbidrkowych, Wykonawca winien oczysci¢ catg strefe objeta robotami oraz tereny okoliczne.

- Wykonawca winien oczysci¢ obszary zewnetrzne na ktérych osiadt pyt wytworzony w trakcie robét rozbiérkowych.

- Wykonawca odpowiada za wszelkie szkody powstate z jego winy na okolicznych terenach.

- Z tego tytutu, Wykonawca ma obowigzek dokonac natychmiastowej naprawy na wtasny koszt wszystkich szkdd znanych w
momencie odbioru rob6t.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Zgodnie z wymogami ogélnymi ST oraz PB.

7. OBMIAR ROBOT

Dla instalacji — [m] metr

Dla nawierzchni - [m2] metr kwadratowy

Dla elementoéw wyposazenia — [kpl] komplet

Dla gruzu - [m3] metr szeScienny

ODBIOR ROBOT

Wszystkie roboty podlegajg zasadom odbioru robét zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inzyniera mierzone w
jednostkach podanych w punkcie 7.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997r. W sprawie ogélnych przepiséw bezpieczenstwa i
higieny pracy (Dz.U. Nr 129, poz 844)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy
informacyjnej oraz

ogtoszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U. Nr 108, poz. 953)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczerstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych. (Dz. U. Nr 47, poz. 401 z dnia 19 marca 2003r)
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SST 02 - Roboty ziemne
KOD CPV 45111200-0

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej sg wymagania ogdlne dotyczace wykonania iodbioru robét
zwigzanych z inwestycjg BUDOWA BOISKA PELNOWYMIAROWEGO ,Projekt petnowymiarowego boiska do pitki noznej przy
ul. Ogrodowej w Nowym MieScie nad Pilicg”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujacg podstawe jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét..

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budowy:
wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych (kat. I-V),
pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu,
Wykopu pod teren zieleni

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadéw przemystowych,
spetniajgca warunki stateczno$ci i odwodnienia.

1.4.2.  Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowéw.

1.4.3. WysokoS¢ nasypu lub glebokoSC wykopu - roznica rzednej terenu i rzednej robét ziemnych, wyznaczonych w osi
nasypu lub wykopu.

1.4.4.  Nasyp niski - nasyp, ktérego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5.  Nasyp $redni - nasyp, ktdrego wysokos$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6.  Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysoko$¢ przekracza 3 m.

1.4.7.  Wykop ptytki - wykop, ktdrego gteboko$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8.  Wykop $redni - wykop, ktorego gtebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9.  Wykop gteboki - wykop, ktérego gtebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony wodg, o matej nosnosci, charakteryzujacy sie znacznym i dtugotrwatym osiadaniem
pod obcigzeniem.

1.4.11. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nie przesunietych blokach, ktorego prébki nie wykazujg zmian
objetosci ani nie rozpadajg sie pod dziataniem wody destylowanej; maja wytrzymato$¢ na Sciskanie Rc ponad 0,2 MPa;
wymaga uzycia $rodkéw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.12. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdw, potozone w obrebie pasa robét drogowych.

1.4.13. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, potozone poza pasem robét drogowych.

1.4.14. Odkiad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie wykonywania wykopow,
a nie wykorzystanych do budowy nasypdw oraz innych prac zwigzanych z trasa drogowa.

1.4.15. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

| =2d
; Ps
gdzie:
1% - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, (Mg/md),
lds - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okre$lona w

normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2], stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana
zgodnie z normg BN-77/8931-12 [7], (Mg/m3).
1.4.16. Wskaznik réznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalno$¢ gruntdéw niespoistych, okre$lona wg wzoru:

d
u=-2%
d 10
gdzie:
dso - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
d1o - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.17. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST ,Wymagania ogoine” pkt 1.4.

1.5. Ogoine wymagania dotyczace robot
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Ogolne wymagania dotyczace robo6t podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

1.6. RODZAJ ROBOT | KOD WG CPV
Roboty w zakresie ksztattowania drog i autostrad — kod CPV 45 11 27 30 - 1

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogblne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-06.00,Wymagania
ogblne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow

Podstawe podziatu gruntéw i innych materiatéw na kategorie pod wzgledem trudnosci ich odspajania podaje tablica
1. W wymienionej tablicy okreslono przecietne wartosci gestosci objeto$ciowej gruntéw i materiatow w stanie naturalnym oraz
wspdtczynnikéw spulchnienia.

Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowo$ci podaje tablica 2.
Podziat gruntéw pod wzgledem przydatno$ci do budowy nasypéw podano w SST 06.00, pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym
stopniu do budowy nasypéw. Grunty przydatne do budowy nasypéw moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas,
gdy stanowig nadmiar objetosci robdt ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie bedac nadmiarem objetosci robét ziemnych, zostaty
za zgoda, Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypéw lub
wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia réwnowaznej objetosci gruntow
przydatnych ze zrédet wtasnych, zaakceptowanych przez Inzyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypdéw, okreslone w SST 06.00, pkt 2.4, powinny by¢ wywiezione przez
Wykonawce na odktad.

Inzynier moze nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktérych czasowa nieprzydatno$¢ wynika jedynie z powodu
zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST 06.00,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2 Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z
nastepujacego sprzetu do: odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,
koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.), jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntoéw (spycharki, zgarniarki,
réwniarki, urzadzenia do hydromechanizacji itp.), transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe,
tasmociagi itp.), sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w SST 06.00 ,Wymagania ogéine” pkt 4.

4.2. Transport gruntéw

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu (materiatu),
jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegto$ci transportu. Wydajno$¢ srodkow transportowych powinna
by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartoci zatwierdzone nie moze byé podstawg roszczerh Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odlegtosci nie zostaty wczesniej zaakceptowane na pismie
przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST 06.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Doktadnos¢ wykonania wykopow i nasypow

Martagon Marta Matusik
ul. Sucha 5, 05-402 Otwock; tel.: 504 38 18 80

email: biuro@martagon.pl
14


mailto:biuro@martagon.pl

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz 10 cm.
Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekraczaé + 1 cmi-3 cm.

Szeroko$¢ korpusu nie moze réznic sie od szeroko$ci projektowanej o wiecej niz 10 cm, a krawedzie korony drogi
nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rozni¢ sie od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem
kata. Maksymalna gteboko$¢ nierdwnos$ci na powierzchni skarp nie powinna przekracza¢ 10 cm przy pomiarze fatg 3-metrowa,
albo powinny by¢ spetnione inne wymagania dotyczace réwnoséci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace réwnosci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i rdwno$ci skarp,
powinny by¢ okreslone w dokumentacji projektowe;j i SST.

5.3. Odwodnienia pasa rob6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systeméw odwadniajacych, ujetych w dokumentaciji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagajq tego warunki terenowe, wykonaC urzadzenia, ktére zapewnig
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar rob6t ziemnych tak, aby zabezpieczyé grunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopdw i nasypdw, aby powierzchniom
gruntu nadawa¢ w catym okresie trwania robét spadki, zapewniajgce prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotrwatg
nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntéw i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt
bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak réwniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikéw naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi byC poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania robot
ziemnych. Wykonanie wykopdw powinno postepowac w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.

W czasie rob6t ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek
poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntow spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw
niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykonywania
innych robdt na spetnienie wymagan dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robét ziemnych.

Zrédta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopéw, nalezy ujaé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe
nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa rob6t ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacijg projektowa i SST. Szeroko$¢ dna i
gteboko$¢ rowu nie moga rozni¢ sie od wymiaréw projektowanych o wiecej niz 5 cm. Doktadno$¢ wykonania skarp rowéw
powinna by¢ zgodna z okreslong dla skarp wykopow w SST D-02.01.01.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robét
OgolIne zasady kontroli jakoci robét podano w SST 06.00 ,Wymagania ogdine” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych
6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodno$ci z wymaganiami specyfikacji okreslonymi
w pkt 5 oraz z dokumentacjg projektowa.
Szczegoing uwage nalezy zwrdcié na:
- wtadciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
- wtadciwe ujecie i odprowadzenie wysiekdw wodnych.
6.2.2. Sprawdzenie jako$ci wykonania robot
Czynnosci wchodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robot okreslono w punkcie 6 SST D-02.01.01, D-
02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 3.

Tablica 3. Czestotliwo$C oraz zakres badar i pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. | Badana cecha “Minimalna czestotliwosé badan i pomiaréw
1 Pomiar szeroko$ci korpusu ziemnego Pomiar tasma, szablonem, tatg o dtugo$ci 3 m i poziomicg lub
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2 Pomiar szerokosci dna rowéw niwelatorem, w odstepach co 200 m na
prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m na tukach o R1100
3 Pomiar rzednych powierzchni korpusu m co 50 m natukacho R 100 m
zZiemnego oraz w miejscach, ktére budza watpliwosci

4 Pomiar pochylenia skarp

5 Pomiar réwnosci powierzchni korpusu

6 Pomiar rowno$ci skarp

7 Pomiar spadku podtuznego powierzchni Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m oraz w
korpusu lub dna rowu punktach watpliwych
8 Badanie zageszczenia gruntu Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej utozonej warstwy lecz

nie rzadziej niz raz na kazde 500 m3 nasypu

6.3.2. Szeroko$¢ korpusu ziemnego

Szerokos¢ korpusu ziemnego nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz 10 cm.
6.3.3. Szerokos¢ dna rowow

Szeroko$¢ dna rowow nie moze réznic sig od szerokoSci projektowanej o wigcej niz 5 cm.
6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga réznic si¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ sie¢ od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10% wartosci pochylenia
wyrazonego tangensem kata.
6.3.6. Rownos¢ korony korpusu

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone fatg 3-metrowa, nie mogq przekraczac 3 cm.
6.3.7. Rownos¢ skarp

Nieréwno$ci skarp, mierzone tatg 3-metrowa, nie moga przekracza¢ 10 cm.
6.3.8. Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokosciowych, nie moze dawac roznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.9. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powinien by¢ zgodny z zatozonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu.
6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetniajace wymagar podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang odrzucone.
Jesli materiaty nie spetniajace wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni
je na wtasciwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech od okre$lonych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny by¢
ponownie wykonane przez \Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wade za nie majacq zasadniczego wplywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potracen za obnizong jakos¢.

8. OBMIAR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST 06.00 ,Wymagania ogdine” pkt 7.

8.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarowag jest m3 (metr szecienny) wykonanych robét ziemnych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST 06.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
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6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obcigzenie plyta,
7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
Wykonanie i odbiér rob6t ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

SST 03 - Naturalna nawierzchnia trawiasta z rolki
KOD CPV 45212221-1

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sgq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych
z wykonaniem nawierzchni syntetycznej w ramach inwestycji: BUDOWA BOISKA PELNOWYMIAROWEGO ,Projekt
petnowymiarowego boiska do pitki noznej przy ul. Ogrodowej w Nowym Miescie nad Pilicg”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem i odbiorem
nawierzchni z trawy naturalnej (z rolki) boiska sportowego.
1.3. Zakres rohét objetych SST

Wykonanie boiska do gry w pitke nozna. Pole gry wyposazone w wybiegi o minimalnych wymiarach 3m. Strefe gry w
pitke nozng 0 nawierzchni z trawy naturalne;.

ZAKRES ROBOT (TRAWNIK Z ROLKI)

Murawa naturalna z trawa typu sportowego

Zakres robot obejmuje:

- roboty przygotowawcze

- roboty ziemne

- wykonanie podbudowy

- wykonanie nawierzchni sportowej murawy

- wyznaczenie i utrwalenie linii dla gry w pitke nozng na murawie
- utrzymanie i pielegnacja do czasu odbioru robét

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace Robét
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja, ST i poleceniami
InZyniera .

2.MATERIALY

Materiaty i uktad warstw:

3,0cm - trawa z rolki

10,0 cm - warstwa wegetacyjna ziemia urodzajna

7,0cm - warstwa odcinajgca piach kopalniany zageszczony*
- grunt rodzimy

2.1. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy bedg one potrzebne do Robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wlasciwo$é do Robdt i byly dostepne do kontroli przez
Inzyniera. Miejsca czasowego sktadowania bedg, zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.4. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy, badz ztozone w
miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na Uzycie tych materiatéw do innych robét niz te, dla
ktorych zostaty zakupione to koszt tych materiatow zostanie przewartosciowany przez Inzyniera. Kazdy rodzaj Robot, w ktorym
znajdujg sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na witasne ryzyko, liczac sie z jego nie
przyjeciem i niezaptaceniem.

3. SPRZET
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Wykonawca zobowigzany jest do Uzywania tylko takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jakos¢ wykonywanych Robét. Sprzet Uzywany do Robét powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i odpowiadaé pod
wzgledem typéw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji Robdt zaakceptowanym przez Inzyniera; w
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robot zgodnie z zasadami okre$lonymi w Dokumentacii
Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub
wynajety do wykonania Robét ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowo$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego Uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw
potwierdzajacych dopuszczenie

sprzetu do Uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4, TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych Robot i wiasciwosci przewozonych materiatéw. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny
koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét zgodnie z Umowg oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i
wykonywanych Robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacjq wymaganiami ST, oraz poleceniami Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu Rob6t zostana, jesli
wymagaé tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia Robot lub
wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnos¢.

5.2 Techniczne warunki wykonania nawierzchni trawiastej

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE:

- podstawe wytyczenia stanowi Dokumentacja Projektowa i Prawna.

- wytyczenie w terenie za pomocg wbitych w grunt kotkéw osiowych z gwozdziem. Po wbiciu kotkdw osiowych nalezy wbi¢
kotki — jednostronne lub dwustronne w celu umozliwienia odtworzenia wytyczonych tras po rozpoczeciu robdt ziemnych.
Wytyczenie tras w terenie przez odpowiednie stuzby geodezyjne Wykonawcy.

- usunigcie humusu spycharka i utozenie w pryzmy poza zasiegiem robét.

- nalezy ustalic state repery , a w przypadku niedostatecznej ich ilosci wbudowaC repery tymczasowe z rzednymi
sprawdzanymi przez stuzby geodezyjne Wykonawcy.

- w miejscach, gdzie moze zachodzi¢ niebezpieczenstwo wypadkéw , budowe nalezy prowizorycznie ogrodzi¢ od strony ruchu,
a na noc oznaczy¢ $wiattami.

ROBOTY ZIEMNE.

Wykopy nalezy wykona¢ o $cianach pionowych lub ze skarpami, recznie lub mechanicznie wg PN-B-06050:1999 i PN-B-
10736:1999.

Wykop nalezy rozpocza¢ od najnizszego punktu i prowadzi¢ w gore w kierunku przeciwnym do spadku dna wykopu. Zapewnia
to mozliwos¢ grawitacyjnego odptywu wod z wykopu w czasie opadédw oraz odwodnienia wykopow nawodnionych. Krawedzie
wykopdw oznacza sie przez odmierzenie i wbicie w tym miejscu kotkéw krawedziowych, naciggniecie sznura wzdtuz nich i
naznaczenie krawedzi na gruncie topata.

Bezpieczne nachylenie skarp wykopu do gtebokosci 4,0 m zgodnie z PN-B-06050:1999 i PN-B-10736:1999 przy braku wody
gruntowe;j i osuwisk:

- w gruntach bardzo spoistych 2:1,

- gruntach kamienistych (rumosz, wietrzlina) i skalistych spekanych 1:1,

- w pozostatych gruntach spoistych oraz wietrzlinach i rumoszach gliniastych 1:1,25,

- w gruntach niespoistych 1:1,50, przy rbwnoczesnym zapewnieniu tatwego i szybkiego odptywu wod

opadowych od krawedzi wykopu z pasa tereny szeroko$ci rdwnej trzykrotnej szeroko$ci wykopu.

Spad wykopu nalezy pozostawi¢ na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o 2 do 5 ¢cm w gruncie suchym, a w gruncie
nawodnionym okoto 20cm. Wykopy nalezy wykonaC bez naruszenia naturalnej struktury gruntu. Pogtebienie wykopu do
projektowanej rzednej nalezy wykona¢ bezposrednio przed utozeniem podsypki.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na miejscu wykonywanego wykopu powinny by¢ zabezpieczone przed
uszkodzeniem, a w razie potrzeby podwieszone w sposob zapewniajacy ich eksploatacje.

Rozluznienie gruntu odbywa sie recznie za pomoca fopat i oskarddw lub mechanicznie koparkami. Rozluzniony grunt
wydobywa sie na powierzchnig terenu przez przerzucenie nad krawedzig wykopu.

Dno wykopu powinno by¢ réwne z doktadno$cig +/- 2 cm na 4 metrach powierzchni
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Warstwa wegetacyjna wynosi 12,50 cm (plus 2 cm trawa z rolki). Przy budowie warstwy wegetacyjnej boiska nalezy
uwzgledni¢ instalacje odwodnienia boiska oraz instalacje ptyty grzewczej, ktére musza by¢ wykonane w pierwszej kolejnosci
wg opracowania branzowego (projekt i SST).

PODBUDOWY POD NAWIERZCHNIE:

Wykonanie podbudowy pod nawierzchnie z trawy naturalnej z rolki.

- warstwa wegetacyjna — buduje sie nad warstwg piasku. Stanowi ona mieszaning wierzchniej warstwy gleby i piasku
ewentualnie materiatow pomocniczych np. kompost lub torf. Uzywajac ich nalezy zwrdci¢ uwage, aby przeszty kontrole,
jako$ci. Podczas mieszania poszczegolnych sktadnikdw nalezy zwrécic uwage, aby mieszanka byta niejednorodna. Do
przygotowania odpowiedniej struktury gleby najlepiej uzy¢ agregatu uprawowego np. glebogryzarki. Wymaga sie, aby sktadniki
gleby w mieszankach warstwy wegetacyjnej nie byty wigksze niz 20 mm, a przy powierzchni nie przekraczaty 30 mm, zaleca
sie jednak by nie przekraczaty 15 mm. Udziat ziaren wielkosci 0,02 mm nie powinien przekraczac 10 %, najwieksze ziarno nie
moze mie¢ wiecej niz 32 mm. Udziat ziaren 8 — 32 mm nie powinien przekracza¢ 5 %. W warstwie nie powinny powstawac
$lady jezdZenia o gtebokosci wigkszej niz 2 cm, niewskazane jest zbyt duze zageszczenie.

WARSTWY
Warstwa trawnika ,
Warstwa wegetacyjna,
Warstwa piasku
Warstwa gruntu rodzimego.

KONSTRUKCJA
—  Wyprofilowanie gruntu,
— Wykonanie warstwy no$nej z piachu.
— Wykonanie warstwy wegetacyjnej poprzez nawiezienie materiatu,
— Dodatkowe profilowanie,
— Wykonanie warstwy trawnika z rolki,

Podtoze w swojej krzywej uziarnienia powinno przebiega¢ pomiedzy liniami granicznymi dla nosnej warstwy
trawnika. Udziat ziaren wielko$ci 0,02 mm nie powinien przekracza¢ 12 %. Podziat wielkoci ziaren w warstwie nonej trawnika
powinien by¢ dopasowany do podtoza. Udziat substancji organicznych powinien by¢ nizszy niz 3%. Dla nasion traw norma DIN
zaktada, ze powinna zostaC uzyty tylko jeden gatunek nasion trawy. W przepisach o znormalizowanych warunkach budowy
mozna uzywa¢ rownorzednych mieszanek. Norma DIN zaleca uzycie Lolium perenne i Poa pratensis.
Udziat nasion traw obcych nie powinien przekracza¢ 2 %, z tego tylko najwyzej potowa, moze zawiera¢ Poa annua. Grubo$¢
filcu nie powinna przekraczat 5 mm. Grubos¢ trawnika z rolki wynosi 20 mm. Do szybszego ukorzenienia zaleca si¢
nawozenie pod korzen mieszanka ok. 30 g/m2 nawozami wielosktadnikowymi o wydtuzonym czasie dziatania.

W czasie transportu rolki z trawa nie powinny sie przegrzewa¢. W trakcie transportu w miesigcach letnich trzeba zwracaé
szczegbing uwage na temperature. Przy rozktadaniu nalezy uwaza¢, aby warstwa nosna trawnika byta nie zdeformowana.
Trawniki do 40 cm szeroko$ci rozwija sie recznie, trawniki szersze 60 cm i 120 cm nalezy rozwija¢ przy uzyciu maszyn. Po
rozwinieciu nalezy trawe przyciska¢ lekkim walcem przekatnie do kierunku rozwijania a nastepnie mocno podla¢, 10 -15 I/m2 w
zupetnosci wystarczy. Nalezy nawadnia¢ powoli.

Trawe z rolki mozna rozktada¢ o kazdej porze roku. W okresie miesiecy zimowych trawa sie nie ukorzeni, ale nie ulegnie
zniszczeniu. Gdy trawa jest juz dobrze ukorzeniona mozna jg napowietrzy¢ i przeprowadzi¢ areacje z piaskowaniem, aby
woda z opaddw i nawozy mogly lepiej dociera¢ do korzeni. Przy dobrych warunkach atmosferycznych trawe mozna juz zaczaé
uzywac po 3 do 6 tygodniach od momentu roztoZenia na boisku.

UKLADANIE

Trawnik dostarczony w rolkach na teren inwestycji nalezy utozy¢ natychmiast po dostarczeniu w ciggu jednego dnia. Rolki
nalezy uktada¢ na wilgotnym podtozu do gteboko$ci 10 cm. Rolki nalezy uktada¢ w taki sposdb, aby nie nachodzity wzajemnie
na siebie. Rolki nalezy uktada¢ na przemian z mijajacymi si¢ koncami wzgledem siebie w rzedach. Poszczegdine platy
powinny do siebie bardzo Scisle przylega¢. Po utoZeniu rolki nalezy zwatowac a nastepnie obficie podlaé i utrzymywac wilgoé
az do ukorzenienia sie trawy.

WYZNACZENIE | UTRWALENIE LINII DLA GRY W PILKE NOZNA NA MURAWIE
Linie segregacyjne i krawedziowe boiska szerokosci 10cm w kolorze biatym malowane mechanicznie farbg
ekologiczng specjalng do wyznaczania linii boiska. Wykonawca zakupi i dostarczy wdzek do oznaczania linii boiska farba.

UWAGI OGOLNE WYKONANIA | UZYTKOWANIA NAWIERZCHNI MURAWY
o budowa nawierzchni trawiastej wymaga wysokich umiejetnosci wykonawcy robot i Uzycia specjalistycznego sprzetu do
przygotowania podtoza, nawozenia traw. System nawadniania terenu boiska
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Projekt przewiduje wykonanie systemu nawadniania boiska po przez wykonanie systemu zraszaczy wynurzanych z
powierzchni trawnika wg opracowania branzowego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozong jakos¢ Robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole Robot i jakosci materiatow. Wykonawca

zapewni odpowiedni system kontroli.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do Uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja: certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze
zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentdw technicznych, deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci z:

- Polskg Norma, lub

- aprobatq techniczna, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg
okreslong w pkt 1. i ktdre spetniajg wymogi Specyfikacji Techniczne;j.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdine zasady obmiaru Robét

Obmiar Robot bedzie okre$la¢ faktyczny zakres wykonywanych Rob6t zgodnie z Dokumentacjg i ST w jednostkach ustalonych
w Kosztorysie. Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych Robot i
o terminie obmiaru, co najmniej 3 dni przed tym terminem.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST Roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

d) odbiorowi koricowemu.,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia Ogdine

Podstawg ptatno$ci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong dla dane;
pozycji kosztorysu.

10. NORMY

PN-G-98011 — Torf rolniczy

PN-R-67022 — Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste
PN-R-67023 — Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy liSciaste

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST 04
Kod CPV45262600-7
Pt KOCHWYTY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z
wykonywaniem i montazem pitkochwytdw dla wykonania zamierzenia inwestycyjnego BUDOWA BOISKA
PELNOWYMIAROWEGO ,Projekt petnowymiarowego boiska do pitki noznej przy ul. Ogrodowej w Nowym MieScie nad Pilicg”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3.Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t przy wykonaniu ogrodzenia i obejmuja;
. wykonanie fundamentéw punktowych

o wykonanie pitkochwytow
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2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materiatow

- stupki stalowe i elementy metalowe potaczeniowe,
- materialy do wykonania fundamentéw ,na mokro”.
- materiaty do wykonania fundamentéw zbrojonych
- pitkochwyty z siatki polipropylenowe;

3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania ogrodzenia

Ustawienie ogrodzenia wykonuje sie w recznie badz mechanicznie, przy uzyciu drobnego sprzetu pomocniczego, jak:
szpadle, dragi stalowe, miotki, obcegi, wyciggarki do napinania linek i siatki, itp.

Przy przewozie, zatadunku, wytadunku i wykonywaniu ogrodzenia mozna stosowaé: S$rodki transportu, Zzurawie
samochodowe, ew. wiertnice do wykonywania dotéw pod stupki, mate betoniarki przewozne do wykonywania fundamentéw
betonowych ,na mokro”, przewozne zbiorniki do wody, sprzet spawalniczy, itp., pod warunkiem zaakceptowania przez
Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatow

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jakos$¢
wykonywanych robét i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Wykonawca bedzie usuwaC na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Ogrodzenia
a) Pitkochwyty o wysokosci 4m na fundamentach punktowych

Przewiduje sie ogrodzone boiska z jednej strony nowymi pitkochwytami wysoko$ci 4m, identycznymi do istniejacych.
Pilkochwyty na fundamentach punktowych:

- Pitkochwyty z siatki polipropylenowej wys. 4m — 30mb

powierzchnia siatki 4m x 30,00, 13 stupéw w fundamencie betonowym 40x40 w tym 2 stupy skrajne z zastrzatami
oraz 2 zastrzaty na 15 metrze.

Panele wykonane z siatka polipropylenowa o wymiarach oczek 10x10cm w kolorze zielonym. Rozciggnigta siatka mocowana
jest na stalowych linkach i naprezona na sztywnych, stalowych stupach kratownicowych trwale zwigzanych z gruntem.
Elementy stalowe s zabezpieczone antykorozyjnie poprzez cynkowanie sposobem ogniowym i lakierowanie metodg
proszkowa,

- wysoko$¢ stupkdw wynosi 490cm zagtebione w fundamencie na gteboko$é 90cm
- wysoko$¢ paneli wynosi 400cm, szeroko$¢ 2,5m
- fundament punktowy o wymiarach 40x40cm i gtebokosci 150

Stupki przykryte sg stozkowym, plastikowym kapturkiem. Stupki sg ocynkowane wewnatrz, na zewnatrz proszkowo malowane
na kolor zielony.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogéine zasady kontroli jakoSci robét
Ogélne zasady kontroli jako$ci robét podano w OST ,Wymagania ogdine”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien uzyska¢ od producentéw zaswiadczenie o jakosci (atesty) oraz
wykona¢ badania materiatow przeznaczonych do wykonania robét i przedstawi¢ ich wyniki Inzynierowi w celu akceptacii
materiatéw, zgodnie z wymaganiami.
Do materiatéw, ktérych producenci sg zobowigzani (przez wtasciwe normy PN i BN) dostarczy¢ zaswiadczenie o jakoSci
(atesty) naleza;

e  panele ogrodzeniowe,

e shupki systemowe,

e  bramy wjazdowe systemowe

o furtki systemowe
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Do materiatéw, ktérych badania powinien przeprowadzi¢c Wykonawca nalezg materialy do wykonania fundamentéw
betonowych ,na mokro”. Uwzgledniajac nieskomplikowany charakter robét fundamentowych, na wniosek Wykonawcy,
Inzynier moze zwolni¢ go z potrzeby wykonania badan materiatéw dla tych robét.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot

6.3.1. Badania materiatéw w czasie wykonywania rob6t

Wszystkie materiaty dostarczone na budowe z zaswiadczeniem o jakosci (atestem) producenta powinny by¢ sprawdzone w
zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiaréw.

Czestotliwos¢ badan i ocena ich wynikéw powinna by¢ zgodna z zaleceniami tablicy Czestotliwo$¢ badan przy sprawdzeniu
powierzchni i wymiaréw wyrobow dostarczonych przez producenta

Lp. |Rodzaj badania Liczba badan  [Opis badan Ocena wynikdw badah|
1 Sprawdzenie od 5 do 10 |Powierzchnig zbadaé nie | Wyniki  powinny  by¢
powierzchni badan z |uzbrojonym okiem. Do ew. |zgodne z wymaganiami
wybranych sprawdzenia gtebokosci punktu 2.3.
losowo wad uzy¢ dostepnych narzedzi
elementow w | (np. linialtéw z  czujnikiem,
kazdej suwmiarek, mikrometrow, itp.)
dostarczane;
partii wyrobéw
2 Sprawdzenie I1|<(:)zoa(1)cej do
wymiarow elementow Przeprowadzi¢  uniwersalnymi
przyrzadami  pomiarowymi lub
sprawdzianami

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania ogrodzenia
W czasie wykonywania ogrodzenia nalezy zbadac:
1. zgodno$¢ wykonania ogrodzenia z dokumentacjg projektowg (lokalizacja, wymiary),
zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiardw,
prawidtowo$¢ wykonania dotdéw pod stupki,
poprawno$¢ wykonania fundamentéw pod stupki
poprawno$¢ ustawienia stupkéw,
prawidtowo$¢ wykonania siatki ogrodzeniowe;j,
7. prawidtowo$¢ wykonania montazu bram i furtek,
6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robot
Wszystkie materiaty nie spetniajace wymagarn ustalonych w odpowiednich punktach ST zostang przez Inzyniera odrzucone.
Wszystkie elementy lub odcinki ogrodzenia, ktére wykazujg odstepstwa od postanowiert ST zostang rozebrane i ponownie
wykonane na koszt Wykonawcy.

ook wn

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg ogrodzenia jest m (metr).

Obmiar polega na okresleniu rzeczywistej dtugosci ogrodzenia,

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m ogrodzenia obejmuje:

—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

—  zakup i dostarczenie na miejsce wbudowania elementéw konstrukcji ogrodzenia oraz materiatéw pomocniczych
—  wykonanie fundamentéw B 25

— wykonanie ogrodzenia z paneli ogrodzeniowych

—  montaz stupkéw
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—  montaz stupkéw podporowych

— wykonanie ogrodzen przestowych na podmuréwce

—  wykonanie ogrodzen przestowych na fundamentach punktowych
—  uporzadkowanie terenu

—  przeprowadzenie badan i pomiaréw kontrolnych

PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

SST 05 - INSTALACJA AUTOMATYCZNEGO NAWADNIANIA

1 WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru instalacji systemy
nawadniania zwigzanych z realizacjg BUDOWA BOISKA PELNOWYMIAROWEGO ,Projekt petnowymiarowego boiska do pitki
noznej przy ul. Ogrodowej w Nowym MieScie nad Pilicg”.

1.2 Zakres stosowania
SST stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1 .

1.3 Zakres robot
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja:
Wykonanie instalacji systemu automatycznego nawadniania.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami polskimi lub europejskimi oraz uzytymi w
projektach budowlanych i w przedmiarze robét.

1.5 Ogobine wymagania dotyczace robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny, za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowa, SST i poleceniami inzyniera.

2. MATERIALY.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego
Zrodta w sposob ciggly spetniajg, wymagania ST. W czasie postepu rob6t Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é za spetnienie
wymagan ilosciowych i jakoSciowych materiatéw z jakiegokolwiek Zrodta.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem
materiatow do robot.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania materiatéw zgodnych z nastepujacymi parametrami:

Zaklada sie przetozenie szesciu istniejacych zraszaczy z elektrozaworem, ponadto projektuje sie sze$¢ nowych zraszaczy:
2szt 360 st, oraz 4 szt. katowe. Ponadto projektuje sie przetozenie oraz montaz nowych rur polietylenowych.

Zasilanie systemu nawadniajacego bez zmian. Przebudowa obejmuje odcinek przed studnig ze sterowaniem. Wydajno$¢
wody 4,8dm3/s. Projektowane przefoZzenie systemu nawadniania murawe boiska obejmuje demontaz wg rysunku nr 5.
Przetozenie rurociggu PE100 SDR11 fi75 do pierwszego rozgatezienia instalacji zraszaczowej, pod planowang bieznig
zastosowac przepust. Przetozenie pierscienia instalacji zraszaczowej oraz zraszaczy.

Instalacja zraszaczowa:

Instalacje oparto o0 12 zraszaczy wyposazonych w elektrozawory z regulacjg cisnienia. Przyjeto cztery sekcje po 3 urzadzenia
pracujace jednocze$nie. Przyjeto 4 zraszacze o koncie 90 st i zasiegu 26m, dwa zraszacze 360st o zasiegu 26m oraz 6
zraszaczy 180st o zasiegu 21m. wydatek jednego zraszacza wynosi 5,7m3/h oraz ci$nieniu dyspozycyjnym przed zraszaczem
5,5bar. Instalacja zasilajacq potaczy¢ w pierscien w celu zapewnienia lepszych parametrow cisnieniowych. Rurociggi nalezy
utozy¢ ze spadkami umozliwiajacymi oproznienie z wody na okres zimowy. System automatycznego sterowania bez zmian.

STEROWANIE
Bez zmian
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3. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktore nie wplyng, niekorzystnie, na jako$¢
wykonywanych rob6t i wiasciwo$ci przewozonych materiatow.

4. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,Wymagania ogéine” pkt 3.
5. WYKONANIE ROBOT
Schemat dziatania instalacji automatycznego nawadniania
Intencjg budowy automatycznego systemu nawadniajacego jest jego bezobstugowa praca, na ktérg sktadajg sie wszystkie
powyzej opisane elementy. Zasada pracy systemu nawadniajagcego odbywac sie bedzie w sposob nastepujacy.
Sterowniki odmierzajacy aktualny czas dnia przekaze zgodnie z zaprogramowanym harmonogramem impuls elektryczny na
cewke pierwszego zaworu elektromagnetycznego — sekcji, powodujac jego otwarcie.
Po odmierzeniu czasu pracy pierwszego zaworu elektromagnetycznego — sekcji, sterownik automatycznie przekaze impuls
elektryczny na cewke drugiego zaworu elektromagnetycznego - sekcji itd., az do uruchomienia ostatniego zaworu
elektromagnetycznego.

Zasady serwisowe.

System nawadniajacy opisany w niniejszym opracowaniu przewidziany jest do eksploatacji w temperaturach
dodatnich powietrza,
Po zakoriczeniu okresu eksploatacyjnego systemu nawadniajacego to znaczy w miesigcu pazdzierniku, nalezy odwodnié¢ caty
system nawadniajacy i przygotowac go do okresu zimowego.
W tym celu nalezy podiaczy¢ sprezarke do zaworu spustowego w celu przedmuchania sprezonym powietrzem catej instalacji
podziemnej, zgodnie z zasada sekcja po sekcji.
Kolejnym etapem zabiegu zimowego bedzie odiaczenie zasilania elektrycznego sterownikow.

Uwagi dotyczace uzytkowania:

Ustawienie czasu podlewania dostosowac¢ do potrzeb trawnika oraz do pory roku. Zaleca sie stosowanie reguty
"rzadziej a intensywniej".
Czujnik deszczu samoistnie wylgcza system przy odpowiedniej ilosci wody deszczowej. Nie wytacza systemu przy kazdym
(matym) opadzie deszczu!
Przed zimg istnieje konieczno$¢ odwadniania i zabezpieczania instalacji na okres zimowy. Instalacje nalezy przedmuchac
strumieniem sprezonego powietrza za pomocg kompresora.
Uwagi:
1.0dwodnienie nawierzchni dostosowac¢ do istniejacego systemu odwodnienia tego terenu
2. Przepusty do instalacji nawodnienia nalezy utozy¢ na gtebokosci ok. 30 cm oraz widocznie oznakowac

5.1 Sprawdzenie zgodnosci rzednych z danymi projektu technicznego

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz odpowiada za jako$¢ zastosowanych
materiatdw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa i wymaganiami ST, oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie wszystkich elementéw robét
zgodnie z wymiarami okre$lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pi$mie przez Inspektora Nadzoru.
Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu rob6t zostana, jesli
wymagac¢ bedzie tego Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia przez
Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadno$¢. Rozmieszczenie zraszaczy nalezy
wykona¢ wg czesci rysunkowej projektu.

5.2 Wykonanie wykopow

Metoda wykonania robot ziemnych powinna by¢ tak dobrana pod katem posiadanego sprzetu mechanicznego. Wykopy te
powinny by¢ wykonane w takim zakresie, aby po ich zakoriczeniu mozna byto przystapi¢ natychmiast do wykonywania
przewidzianych prac budowlanych. W czasie wykonywania tych robét, na wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za
bezpieczefistwo obszaru przylegtego do wykopdw, wraz ze znajdujacymi si¢ tam budowlami. Podstawowg czynno$cig jest
wyciecie darni na szeroko$¢ wykopu i utozenie jej wzdtuz rowu na folii budowlano — ochronnej zabezpieczajac nalezyty
wilgotno$¢ uktadu korzennego. W przypadku natrafienia w trakcie wykopéw na przedmioty zabytkowe lub szczatki
archeologiczne nalezy powiadomi¢ o tym konserwatora zabytkéw oraz Inspektora, a roboty przerwa¢ w obszarze znalezisk do
dalszej decyzji.. Jezeli na terenie rob6t ziemnych zostang stwierdzone urzadzenia podziemne nie przewidziane w
dokumentacji technicznej (instalacje wodociggowe, kanalizacyjne, ciepine, gazowe, elektryczne) albo niewybuchy lub inne
pozostatoci wojenne, wéwczas roboty nalezy przerwaé, powiadomi¢ o tym Inzyniera, a dalsze prace prowadzi¢ dopiero po
uzgodnieniu trybu postepowania z instytucjami sprawujgcymi nadzér nad tymi urzadzeniami.
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Roboty dla projektowanej instalacji nawadniajgcej wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi warunkami technicznymi i normami oraz
instrukcjami opracowanymi przez producentéw sprzetu nawadniajgcego.

5.3 Uktadanie rurociggéw

Przewody z rur PE nalezy uktadac przy temperaturze powietrza od +5 do +30 stopni C. Ukladanie z rur moze odbywac sie na
uprzednio przygotowanym podtozu rodzimym lub odpowiednio zageszczonym. Montaz przewodéw powinien odbywac sie na
dnie wykopu. Uktadanie wykona¢ na gtebokosci i ze spadkiem zgodnie z technologia montazu systeméw automatycznego
nawadniania.

5.4 Montaz urzadzen specjalistycznych.

Montaz urzadzen specjalistycznych i innych (zraszacze urzadzenie hydroforowe, separator, studzienki

itp.) nalezy wykona¢ zgodnie z warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlanych montazowych oraz
technologia zalecang przez producentéw urzadzen

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Badania przy wykonywaniu i odbiorze

Przy wykonywaniu i odbiorze robét ziemnych zasypowych powinny by¢ przeprowadzone nastepujace

badania:

- sprawdzenie zgodno$ci z dokumentacja techniczna,

- sprawdzenie wykonanych wykopéw,

- sprawdzenie wykonanych zasypek i nasypéw,

- sprawdzenie zageszczenia gruntow,

- sprawdzenie szczelnosci rurociggow,

- sprawdzenie sprawnosci zamontowanych urzadzen

Celem kontroli rob6t powinno byé takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jako$¢ robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i jakoSci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i
badania materiatow oraz rob6t. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia
i sprzet badawczy posiadaja wilasng legalizacje i odpowiadajg wymogom norm okreslajacym procedury badan. Wszystkie
koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badahn materiatow ponosi wykonawca. Prébki beda pobierane losowo.
Inspektor Nadzoru bedzie miat mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek. Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ dodatkowe badanie tych materiatow, ktore budzg watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie
zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych pokrywa Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Wszystkie badania i pomiary bedg
prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuija jakiegokolwiek badania wymaganego w ST,
stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

7 OBMIAR
Jednostkg obmiaru jest m3 objetosci wykopu, m diugos$ci rurociagu szt. ksztattek, studzienek, wypustow.
llo$€ robot zostata okreslona w przedmiarze roboét.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:

- odbiorowi cze$ciowemu

- odbiorowi ostatecznemu

- odbiorowi pogwarancyjnemu

Badania i pomiary do odbioru robét zanikajacych przeprowadza Wykonawca na prébkach pobranych w obecnoéci Inspektora
Nadzoru w miejscach przez niego wskazanych.

Odbior czeSciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanej cze$ci robdt wraz z ustaleniem naleznego wynagrodzenia.
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ilosci i jako$ci i wartosci.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecno$ci Inspektora Nadzoru i
Wykonawcy.

Podstawowym dokumentem do dokonania ostatecznego odbioru robét jest protokét ostatecznego odbioru robot sporzadzony
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

- dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, je$li zostata sporzadzona w trakcie
realizacji umowy,

- dziennik budowy

- deklaracje zgodno$ci oraz certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow
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+ 0 doprowadzeniu do nalezytego stanu i porzadku terenu budowy

* 0 zgodnosci wykonania obiektu budowlanego z projektami budowlanymi warunkami pozwolenia na budowe , przepisami i
obowigzujacymi PN.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedq Zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawg ptatno$ci za wykonane roboty bedzie umowa sporzadzona pomigdzy Inwestorem a Wykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE - NORMY

BN-7218932-01, PN -688-06050, PN-64/H-74056, Pn-B-10729

PN-B-01700 Wodociagi i kanalizacja. Urzadzenia i sieci zewnetrzne. Oznaczenie graficzne.

PN-EN1401-1 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezciSnieniowe systemy przewodowe z
niezmigkczonego polichlorku winylu do odwadniania i kanalizacji.

OPRACOWAL.:

drinz. Adam Barytka
numer uprawnien
MAZ/0036/POOK/07
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